S2
T Zusatzfunktionen Ein/Aus

Dasﬁ\l)l/haso
K42 10A
e - pas ;P Spast pas 2 F3 has1
10A | |
pas A pas 1 | pasg1 1 paso 1 0A
TS0 20 @ . = L
10A | |
pas 7 ‘has1 + pasp1 X28 |
L___@ _____________ a o o
g G6 g G3
\2 — —— 2x3S Lipo Akku
+12V g g Funktionen
2 x 3S Lipo A A A B B
Fahrakku b b
o ¢ § § D
™ 7 ™ 7 m 7 == o P q
g z z |~ ﬁ F g
GND S |5 S o4 9 4 9 & 6 -
o S d g D g g GND
IR N N e 5 L o o o g
e e
R L2 X X X R 213 8 “ sl 2|8 Sl 2|3 5|5 &
GND o [z 7 g S S ™ Lot
Mot-Controller Mot-Controller Mot-Controller © o © Yo I £ 5
Heck Bug Pumpe Léschmonitor i d o e 5 e 5 213 ©
o Y o |2 o |2 >
g & 6 omloe © o lo © o | = 7
E > >
<, ] ER ] > 7
Empfanger NN 6T
Graupner GR-24 s1 é (g b b g g K21
JP1 => Darstellung der Kabel < _ g g pas P, Spast uasﬁ\zf-_OX24_2
X1/X2/X6: Vereinfachte Darstellug der 2 pfanger EinfAus oy S ~ Anschluss
Anschliisse am Emfpanger (nur PWM Signal) piang g g aasmlf__oxm_l Radar
GND_A 3 X ~
A3 naso Anschluss Sicherungsprint
Fahrt Vor/Zuriick  gp1 | DS Kuhlpumpe 4xFeinsicherung Sicherungsprint 4E@2C-—OX26-2
1 weso GND_B 4xFeinsicherung Anschluss
aspm 1
4050 ) 5 5 5 i _D el Oxo6-1  Radar
X1-4 @~ P P P P P » » 2 E
Fahrt Links/Recht: 3 d d d d d d {
ahrt Links/Rechts 350 .
x1-3 Q% S T I | ] S ] S| & & ] GND_C
x1-2 Q% i | 4 | v || id |1 | o || R
1 peso 4 4 4 4 4 & & &
Léschmonitor An/Aus X1-1 @ 4 4 4 4 E = = =
®4qaso
Anker Auf/Ab X6-4
3 maso o o o o o o o o o o
Mot Sound Ein/Aus X6-3 @ i g g g g g g g g E E B | | | |
_ Ol 1 3 O U R A R bbb
Horn Ein/Aus X6-2 S o ® o © 5 © e 3 o o Q &
X6-1 @k . . . . . . . N N x x N N X X X X N 2 s 9 Q
N ki BN DR PR« PR VR oD ¢ T () B (D o DI ¢ N B (DO o DR ¢ S B B B B
X2-4 @A@aso ; s P P P P P P P P P P DC DC DC DC DC
' X 3\ g\ 8\ 3\ 8\ 8\ & ] Y R O O 1 7 4 4
o ®3rnaso ¥ ¥ ¥ ¥ ¥ ¥ ¥ ; ; , ; ; ; ; , , h h h h h
Taster Multi Switch 1~ X2-3 G G G G G G G 4 4 R i i i i
2 pas P P P P P P P E E E E E
Taster Multi Switch2 ~ X2-2 @~ b g g g g g b 4 <§ é .-cé .-cé
Qe [ U SUoSy 202y ey sy o2y o2 O O O ©® 0O
Hubschrauber Tag ~ X2-1 s o o o o o o o o o s s ~ = =
e g I < 5 I &
Taster Multi Servo X17-4 @€ S o] =l ol ol 2 £ £ £ £ £ £ £ £ £ X X X X %
s O [ 4 14 4 - ] ™ < 0 © ™~ ® N
- X17-3 @ 2 8,V0, Vo, Vo, Vb, v, Vo, v a c o o o ¢
PWM Multi Servo 45 i i i i i {/ L|.|',5 L|.|',5 L|.|',5 L|.|',5 LlJ'; LI.I’; LI.I’; LI.I’; a 5 2 g 2 5
%aso 8 g | | | | | | | | | % % = % %
X17-2 B <r®n: 8 E 8 8 g g g g g g g g g g a < < < a
as ¥ ¥ ¥ ¥ ¥ S Ko IS]
x17-1 @ o Yoy YurugYoyyo § & & 8 =
X41-4 E < =< c %
8 8 8 8 8 o — e j=2)
o © x5
B g GND_B 5 3
GND_B GND_B
bbb bbb bl Lo bbb bl bobhh byl P R (R P
RS 09 0® o CRORS SO A A
A T B Y A T S S Y Y S U S g 2 8 S8 g d9d d g
o +4 +4 <4 O o o o o4 o o o WO 0 W W © © © © O 9O O O X X X X X X X X
N N N N o™ o™ (%] (%] ™ ™ ™ o™ o™ o™ o™ o™ < < < =
X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X S
MultiSwitch 1: MultiSwitch 2: MultiSwitch 3: g
X35-4: Spannungsmessung Zusatz Akku X40.4: In Hubschrauber Tagbetrieb MultiServo a
X40.3: In Hubschrauber Nachtbetrieb X41.2 Taster Signal fiir Kanal Auswahl @
X44.4 PWM Signal = WFQ § m-'F®
B A S D A A S U R A T A S A L A ; XY P §§
™ ™ ™ ™ [Tel [Tel [Tel N N N N ™ ™ ™ ™ < < < ~ ~ ~ ~ © (o0} (o0} (o0} (o2} (o2} (o2} N N N N o™ o™ o™ o™ g o g
N N N N N N N o™ ™ o™ ™ o™ o™ o™ o™ ™ ™ ™ ™ ™ ™ ™ (] (] (] (] o™ o™ o™ - - - - - - - - ; T
X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X a
| gV | gV ™) | ™)
b < : : b4 4 4
444444 §hL5444
F F B B B B B E @ a2y 9 a4 ¥y 98 45 2 o A
g : : S S S S S S c c c E E E E E E E E E E 3 E 3 3 pKIZ - KIS thKl4 - tHKIS K16 K17 fHKI8 K19 g 8285555 € £ 8 8 383 8383 3 83
gHK20 § K21 § K22 % K23 % K24 % K25 % K26 % K27 % K28 § K29 § K30 § EHK36 § K37 § K38 § K39 § K40 § K42 § K43 § gHK48 § K49 § K50 § K51 § K52 § K53 — — — — — | X X X X X X X X X X X X X X X
al al al al al al | | | | | | | | | | | | | | | | MultiSound MultiSound
ARV A VA RVEAIVARVEarVAN VA rVaIvVarva | | L LA LA LA 2 LA | L LA LA L) LA 20 R e Rt e N o a
R ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ R & @ 3 9
N o o N o o o o o o b b o o
g [ E
Die Schaltrelais sind nur exemplarisch gezeichnet. Die Schaltrelais sind nur exemplarisch gezeichnet.
Die Schaltung kann auch tiber ein Transistor direkt E Die Schaltung kann auch iber ein Transistor direkt E ] R R R | R | R
auf dem MultiSwitch Print erfolgen. MultiSwitch mit { auf dem MultiSwitch Print erfolgen. MultiSwitch mit { f of f o < of &F o E E
Spannungsiiberwachung und direkter Schaltausgéangen. GND A Spannungsiiberwachung und direkter Schaltausgéangen. GND A i { {
- - . o . . # T ® &N A F ® N o GND_A GND_A
K20: Kiihlwasserpumpe K31: Rauchgenerator fir Dampferzeugung Die Schaltrelais sind nur exemplarisch gezeichnet. { B N - -
K21: Radar K32: Positionsbeleuchtung (Links/Rechts) , Top Licht, Hecklicht Die Schaltung kann auch tiber ein Transistor direkt . SIS S S S
o ; fd | h fol | h GND_A X X X X X X X X
K22: Bullaugen K33: Manévrierbehinderung auf dem MultiSwitch Print erfolgen. MultiSwitch mit - Sound Modul 1: Sound Modul 2:
K23: Scheinwerfer Heck K34: Mandvrierbehinderung mit Unterwasserarbeit Backbord, frei Fahrt Steuerbord Spannungstiberwachung und direkter Schaltausgangen. _ _Diesel Sound ~Hubschrauber Sound
K24: Innenbeleuchtung Blau K35: Mandvrierbehinderung mit Unterwasserarbeiten Steuerbord, frei Fahrt Backbord o MultiServo PWM Ausgange: - Horn - Start ab Arduino 3
K25: Aussenbeleuchtung Aufbau, unter Heliplattform K36: Schweinwerfer Aufbau Richtung Helikopter K43: Sound an/aus => Dig Eingang an Soundmodul 2 B X51.4: Grosser Kran Drehen Usw.
K26: Schweinwerfer Kran, Beleuchtung Kransteuerstand.. K37: Hubschrauber Nachtbetrieb L. B K44: PWM Signal fur Rotorblatter an Motkontroller Haupt- und Heckrotor / Soundmodul 2 g X51.3: Grosser Kran Auf/Ab => Evtl. Endschalter auf Plattform Ablageflache einbauen
K27: <<<Reserve>>> F F F F K38: <<<Reserve>>> FAR- F K45: linkes konstantes griines Licht ﬁP X51.2: Grosser Kran Seil Auf/Ab
K28: <<<Reserve>>> r/(;F r/(;F r/(;F r/(;F K39: <<<Reserve>>> r/&F r/&F K46: oberes Anti-Kollisionslicht (rot) 3 X51.1: Rettungsboote Auf/Ab o o o
K29: <<<Reserve>>> N ® 2 = K40: <<<Reserve>>> 2\ =) K47: weilles Strobolicht an der Seite < X52.4: Léschmonitore Drehen (evtl.) & & &
K30: <<<Reserve>>> L L 1% ¢ K42: Spannungsiiberwachung Abschaltung ¥ }X X K48: rechtes konstantes rotes Licht X52.3: <<< Reserve >>> v(;P v(;P v(;P
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K51: optionale ein weiRer Landescheinwerfer und Nachbeleuchtung (griin)

K52: Hubschrauber Deck Plattform Beleuchtung Aussen (LED in Messingrohr) und Beleuchtung innerer/ausserer Kreis
K53:

a) Plattformbeleuchtung "H" => weiss
b) Rundbeleuchtung innerer Kreis => gelb
¢) Rundbeleuchtung ausserer Kreis => Zwei Ausgange, griin rundherum, 1xBlinkend rot
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