S2
T Zusatzfunktionen Ein/Aus

1
e ~ paspnl =2 maso

1 20A | |
pas 2 pas 1 L pasp1 1 maso 1
QX2 x29 @ |
5 20A | |
pas 2 ‘has1 + pasp1 X28 |
L___@ _____________ 4
° K11 10A
b P S RSN T
o o v
. +12V G3 _
2 x 3S Lipo ) ) ) 1 x 3S Lipo Akku
Fahrakku ~ p Funktionen
0T 0T+ o o o o o o o o o 3
d é é é é
4 4 | (3] | (3] | (3] | (]
E I I In o
5z z|~
GND 2|5 = o
© + of of o o
59 T 58 T = b oA
Q Q § § Q Q 8 8 o L < [N GND
GND @ |% 3 % z z ; S z z g
Mot-Controller Mot-Controller Mot-Controller S % S =
Antrieb 1 Antrieb 2 Pumpe Léschmonitor NVoRR: o [™ = o [T
4 49 e e [T
g 2 2
- 213 2 212 o
Empfanger 8 m | > Z m | > Z
Graupner GR-24 s1
JP1 => Darstellung der Kabel < _ ‘Z Z ‘Z Z
X1/X2/X6: Vereinfachte Darstellug der _@h Embfanger Ein/Aus g g K8
Anschlisse am Emfpanger (nur PWM Signal) piang pas P Sryast "”’“2"—-OX24—2
GND_A 2 ~ Anschluss
A3 peso pasp1 g Radar
=-(OXx24-1
Fahrt Vor/Zuriick  3p1  —JJ2ceso I J -~
= ] K10
Sicherungsprint - pasP Sy 2202 ()X 26-2
QRS Links/Rechts y;_, @A@aso 4xFeinsicherung GND_B ~ Anschluss
} uasﬁ\lc - Ox26-1 Blaulicht Chip
Fahrt Links/Rechts y) 5 ()3cy & F F F J
X2 @< sl =]l = P
¥ i bl i GND_C
Anker Auf/Ab X1-1 @2@%0 qu qu qu q
Drehen Monitore v« 4 @A@asoi
Drehen Kran 3 maso of of o o o o o
X6—3® % % Fl % 2 g % ﬁ@ ﬁ@ % _é@ ﬁ@ %é; . . . . . o o
Auf/Ab Kranseil 2 paso < of & < < of
x62 @ 00 g o g O T 0 QN gy ] Y arod g
MultiSwitch Taster Lpaso ¥ ® N A ¥ 0o O © o o o -+
X6-1Q R XXX R XX ¢ gy 2} €y 3 g
MotSound EIVAUS y,_, Qysse X R X _ % O )N N
MultiSwtich MultiUmpol g g g g g ]
Martinshorn / Nebelhorn y 5 o G?naso X7.1: Taster MultiSwitch X10.1: Drehen Loschmonitor . o o o o o
X23.2: Spannungsiiberwachung X11.4: Drehen Kran & & & & &
X2-2 @2@%0 X11.3: Auf/Ab Kranseil 3 18 © © @
%m 4 N ® 3§ 94 & m 3 2o e o o 9 ¥ 9 9 @ F
X2-1 | ) | ) . ) i R - S & NN N N ™M M M M
[ee] [ee] [ee] [ee] o0 o o o0 - - - ol ol ol - — — — —
X X X X X X X X X X X X X X X X X X X b b b b b
- (yV ™) < - (yV ("J® <l‘® H® ® (‘0® | (‘0® < H® s as 0 s as 0 F F 4 4 F 4
PRDDDR D DD YT PP DY ° e
9 9 9 3 b b K14 K15 ¥ VAT AVAT AVAR P AVAR R AVA
’t ¥ /g Wy Wy y-Wyyu ¥yu
H H & S & H & H H
; 7
c é
< N
o o I}
é é é g nﬂ{as_ as 0 @§ as 0 9 £
< [s2) o 5 a x ol
o o0 K16 K17 i Anschluss i
S ™ oo 7 GND_B Suchscheinwerfer i
g g g g g g g 2 2 2 g g g g g g g g g f
S K1 S K2 S K3 S K4 S K5 S K6 K7 K8 K9 K10 S K11 S K12 S K13 S K14 S K15 S K16 S K17 S K18 S K19 MultiSound
| | | | | | | | | | | | | - | | - | | - | | - | | | | | | | | | | | | | | | | | | | - o Die Schaltrelais sind nur exemplarisch gezeichnet.
O © a9 a9 Die Schaltung kann auch tber ein Transistor direkt
9] 9] 9] 9] SIS, g P g peplS o0 pesphS o0 auf dem MultiSwitch Print erfolgen.
I N R
g g g g g g g g g g g g g g g g g g g _? K18 K19 Die Blaulicht Schaltung wird mit einem spez. Baustein
a5 : 2 erstellt (fehlt noch auf dem Schema)
& o X g X H
~ N~ 0 o 2
- = K20 . .
] T ) ; B X % X % _é K1: Position Lichter
Die Schaltrelais sind nur gxempl_ansch gezeichnet. Mot-Controller Anschluss K2: <<<Reserve>>>
Die Schaltung kann auch Uber ein Transistor direkt o K3: <<<Reserve>>>
f dem MultiSwitch Print erfol MultiSwitch mit 2 . ! - : ' QRS Bug Kihlpumpe
aur dem huttiswitch Frint eriolgen. Mulilswitch mi Die Umpolrelais werden fiir die Micro Motoren benotig: ound Jd . Jd . Jd . Jd . K4: <<<Reserve>>>
Spannungsiberwachung und direkter Schaltausgéangen. K14/K15: Drehen Léschmonitor B é é % % % % g K5: <<<Reserve>>>
. . GND_A K16/K17: Drehen Kran bz A o A o A o A o K6: <<<Reserve>>>
K1: Position Lichter K18/K19: Auf/Ab Kranseil S <« NN NN NN K7: Kuhlpumpe
K2: <<<Reserve>>> = g B K8: Radar
K3: <<<Reserve>>> - K9: Suchscheinwerfer
K4: <<<Reserve>>> ; o ; o :: o E o K10: Blaulicht
K5: <<<Reserve>>> o g 3 8 & R 3§ K11: Spannungsiiberwachung
K6: <<<Reserve>>> f xX X x X x X x X
K7: Kiihlpumpe 1 Ankerlicht
K8: Radar GND_B Anschluss  Anschluss Anschluss Anschluss
K9: Suchscheinwerfer Anker Léschmonitor Drehen Kran  Auf/Ab
K10: Blaulicht

Kranseil
K11: Spannungstiberwachung

Titel: FLB Dusseldorf - Gesamt Schema
Datum: 06.03.2021



